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Kullanici tarafindan belirlenen fonksiyon ve terminalleri kullanarak, belirli girdiler
icin belirli ciktilar verecek sekilde sistem modelleme ve tasarimi yapan evrimsel
hesaplamaya dayal bir otomatik programlama yontemi ile ilgilidir. Yontem bir
islemci birimi tarafindan gerceklestirilen bilgisayar tabanli bir yaklasim olup makine
6grenmesi (machine learning), evrimsel hesaplama (evolutionary computation) ve
sistem modelleme (system modelling) teknik alanlarina girmektedir.

Ozet

Kullanici tarafindan belirlenen fonksiyon ve terminalleri kullanarak, belirli girdiler
icin belirli ¢iktilar verecek sekilde sistem modelleme ve tasarim yapan evrimsel
hesaplamaya dayal bir otomatik programlama yéntemidir.

Avantajlar

Sistem modelleme

Sembolik regresyon

Egri uydurma problemleri

Zaman serileri tahmin problemleri

Optimal kontrol

Planl X (input) Y (output)
. anlama 1 : : vi
H x2 ? y2
e Otomatik programlama _

Oyun stratejilerinin gelistirilmesi

Robotik planlama (robotic planning)

Programatik gorintu sikistirma (programmatic image compression),
Devre tasarimi (6rn. multiplexer tasarimi, iki bir toplayici devre tasarimi vb.)
Deneysel kesif ve tahmin

Matematiksel kimliklerin kesfi (mathematical identities),

Karar agaclarinin endiiksiyonunda (induction of decision trees)
Sembolik integralleme (symbolic integration)

Sembolik tiirevleme (symbolic differentiation)

Diferansiyel deklemler

integral denklemler,

Ters fonksiyonlar (inverse functions)

Genel fonksiyonel denklemler (general functional equations),
Denklemlerin niimerik koklerinin bulunmasi

Kuadratik denklem ¢6zimi

Verilen bir periyodik fonksiyonu gdsteren Fourier serisini bulma
Bilinen kanunlarin deneysel olarak kesfi

Bir yapay sinir aginin tasarlanmasi.

Kullanim Alani

Bulus Olgunluk Seviyesi : TRL-6: Prototip sistemi gelistirmesi yapildi.

Patent Korumasi : Basvuru yapildi. Stire¢c devam etmek

Tim otomatik programlama sistemlerine uyarlanabilir.

TECHNOLOGY TRANSFER OFFICE

TEKNOLOJi TEKLIFi



